i#g STEM Kucko
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Luna Nova Holdbazis

A tematikus tabor felépitése:

Egy kaland kezdete - el6késziiletek 1. fazis

A misszi6 célja, a csapat kuldetése.
Mi jut eszedbe a Holdrol?

Adatgydjtés a Holdrol

(Ur)hajonaplé megismerése

A Hold megismereése.

Kihivasok a holdi élettel kapcsolatban.

Egy kaland kezdete - el6késziiletek 2. fazis

e Hold missziék a multban és a jelenben.
e A3D tervezés alapjai — tinkercad megismerése
e Alap 3d tervezési feladatok

Egy kaland kezdete - el6késziiletek 3. fazis

o Urhajos avatar tervezés, 3D nyomtatas

Utazas a Holdra - elokésziletek 1. fazis

o Urhajo/leszallé egység rajzolas
e Leszallo egység vektorgrafikus tervezése
e Leszallo egység 3D megvalositasa

Utazas a Holdra - elokésziiletek 2. fazis

e Leszallo egység 3D nyomtatas
o Vizrakéta épités és ,kiloves” tesztelés

Utazas a Holdra - elokésziiletek 3. fazis

o Vizrakéta épités sutbkesztylben
e Szerelési gyakorlat sutOkesztylben
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Mi sziikséges a holdi élethez? (épllet, eszkdz, berendezés, stb.)
Urhajosnév valasztas, régzités az (Ur)hajénaploban.

info@stem-kucko.hu
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Leszallas a Holdra 1. fazis

e Leszall6 palya tervezés Inkscape-ben
e Leszallé palya 3Dmegvalésitasa és nyomtatasa
e micro:bit programozas 1

Leszallas a Holdra 2. fazis

e Leszall6 palya led probapaneles aramkor épités
e micro:bit programozas 2

Leszallas a Holdra 3. fazis

e Leszall6 palya led micro:bit programozas
e Ejtéernys készités - leszallas pontossag verseny

A Hold belakasa 1. fazis

Feladatok a Holdon

Hold rover épités (Lego alaprobot atépitése)
A Hold megismerése, lakéhely kivalasztasa
Robotprogramozas 1.

A Hold belakasa 2. fazis

e Lakhely tervezése, épités (3D/Lego)
e Robotprogramozas 2.
e Lakohely telepitése robottal

A Hold belakasa 3. fazis

o Kiegészitd épulet tervezése, épitése (3D/Lego)
e Robotprogramozas 3.
o Kiegészitd épuletek telepitése robottal

A Hold belakasa 4. fazis

o Vizellato rendszer tervezése, épitése 3D
e Robotprogramozas alapok 4.
o Vizellatd rendszer telepitése robottal

Feladatok a Holdon 1. fazis

e micro:bitprogramozas 3
e Vviz magassag mérés
o mérbeszkoz tervezés és készités 3D
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o méréeszkodz osszeallitas
o Vvizmagassag mérés
e Homeérséklet mérés micro:bittel

Feladatok a Holdon 2. fazis

e fény mérés
e CO2 mérés
e paratartalom méres

Feladatok a Holdon 3. fazis

e micro:bitprogramozas 4
e vizminGség mérés fénnyel
o mérbeszkoz tervezés 3D
o aramkor 0sszeszerelés
o kulénbozé fényatereszté folyadék mérése
o a méreési eredmények értekelése
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